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Peculiarities of 3D Scanning and Three-Dimensional 
Modeling in Engineer Vehicular and Transport-Trace 
Evidence Examinations
Andrii Frolov, Vladyslav Fedorchenko, Oleksandr Panasenko
The authors outline peculiarities and necessity of applying the 3D scanning 
method in the course of engineer vehicular and transport-trace evidence exa­
minations. The principle of scanning the objects under study and the main 
advantages of 3D scanner have been analyzed.
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3D-сканування є  одним зі способів 
побудови 3D-моделі. 3D-модель мож-
на побудувати й  без користування 
3D-сканером — професійною програ-
мою в  роботі з  тривимірною графі-
кою. Але 3D-сканер значно полегшує 
і прискорює цей процес.

3D-лазерні сканери  — це при-
строї, які проводять аналіз фізичного 
об’єкта, і  на підставі отриманих да-
них створюють 3D-модель. Тривимір-
не зображення 3D-сканер зберігає 
переважно у  форматах STL, OBJ, PLY 
і WRL [1—3]. За допомогою 3D-скане-
ра можна швидко та якісно відтвори-
ти максимально точну модель об’єк-
та, наприклад, транспортного засобу, 
який має механічні пошкодження. За 
потреби результат сканування мож-
на доопрацювати у  графічному ре-
дакторі для тривимірної графіки.

Робота 3D-сканера заснована на 
принципі стереозору. Сканер, як 
і  людське око, здатний визначити 
відстань до об’єкта та його розміри. 
Як у людини два ока, так і в 3D-ска-
нера  — дві камери. Після отриман-
ня необхідної інформації 3D-сканер 
будує 3D-модель об’єкту. Для уник-
нення неточностей 3D-сканер облад-
наний підсвічуваннями для кожної 
з камер [4—7].

Основними перевагами 3D-ска-
неру є максимально висока точність 
моделі (3D-сканер відтворює навіть 
незначні, дрібні деталі фізичного 
об’єкта), висока швидкість роботи 
(об’ємне сканування триває кілька 
хвилин, а іноді й  секунд, після чого 
можливе доопрацювання побудова-
ної сканером 3D-моделі в програмах 

для роботи з  3D-графікою), сканер 
можна розмістити під різними кута-
ми залежно від складності об’єкта, 
а сам об’єкт можна не чіпати, що 
особливо важливо під час скануван-
ня великих об’єктів.

Застосування 3D-сканування та
кож дає змогу проводити дослі-
дження механічних пошкоджень 
транспортних засобів шляхом ска-
нування геометрії поверхні об’єкта 
дослідження та відтворювати його 
в  тривимірній копії. Відскановані 
тривимірні копії пошкоджених тран-
спортних засобів дають змогу про-
вести порівняння їх із урахуванням 
наявних механічних пошкоджень, 
а в результаті визначити взаємне по-
ложення транспортних засобів у мо-
мент їх зіткнення та величину кута 
між поздовжніми вісями в  момент 
первинного контактування. Отри-
мані 3D-моделі пошкоджених тран-
спортних засобів також дають змогу 
розв’язати комплексні питання щодо 
визначення механізму контактування 
транспортного засобу та пішохода, 
положення людей у  транспортному 
засобі на момент дорожньо-тран-
спортної пригоди.

Метод 3D-сканування дає змо-
гу фіксувати пошкодження транс
портних засобів, які утворилися як 
унаслідок дорожньо-транспортних 
пригод, так і через злочинне повно-
масштабне вторгнення рф на терито-
рію України.

Дослідження зіткнень транспорт-
них засобів, а саме визначення кута 
зіткнення транспортних засобів, по-
требує нових методів і  знань із за-
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стосуванням сучасного програмно-
го забезпечення, що своєю чергою 
дасть змогу більш докладно та якіс-
но провести транспортно-трасологіч-
ні дослідження. Сьогодні експерти 
лабораторії інженерно-транспорт-
них та дорожньо-технічних дослі-
джень ННЦ ІСЕ успішно застосовують 
3D-сканер Artec Leo.

З метою більш повного задоволен-
ня потреб слідчої та судової практики 
щодо розв’язання питань, які потре-
бують застосування наукових, техніч-
них або інших спеціальних знань, із 
застосуванням 3D-сканування також 
можна розв’язати й  інші завдання 
судових автотехнічної та транспорт-
но-трасологічної експертиз.
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